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1. Wprowadzenie

. Opis teoretyczny regulatordéw biegu jatowego

Regulator biegu jatowego

Funkcjonowanie silnika krokowego

Opis budowy silnika krokowego

. Algorytmy sterowania silnikdéw krokowych

. Wady i zalety silnikéw krokowych

. Zastosowanie silnikdéw krokowych

. Analiza diagnostyki silnika krokowego

.8. Analiza sposobu dziatania zaworu elektromagnetycznego
biegu jatowego sterowanego sygnatem PWM

2.9. Praktyczne przyktady regulatordéw biegu jatowego

2.9.1. Silnik krokowy

2.9.2. Zawlr elektromagnetyczny

2.9.3. Elektrycznie sterowany regulator predkosci obrotowej
biegu jatowego
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3. Srodowisko Arduino
3.1. Ptytka mikrokontrolera
3.1.1. Zasilanie
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3.1.2. Z*acza zasilania

3.1.3. Wejscia analogowe

3.1.4. Ztacza cyfrowe

3.1.5. Mikrokontroler

3.1.6. Budowa szkicu

3.1.6.1. Setup

3.1.6.2. Funkcja loop

3.2. Prezentacja mozliwo$ci Arduino

3.3. Jezyk programowania

3.4. Niezbedne sheldy rozszerzajgce

4. Projekt i budowa stanowiska laboratoryjnego
4.1. Projekt budowy stanowiska laboratoryjnego
4.2. Budowa stanowiska laboratoryjnego

4.2.1. Schemat ideowy

4.2.2. Schemat potgczen elektronicznych

4.2.3. Funkcje stanowiska laboratoryjnego
4.2.4. Program odpowiadajgcy za prace stanowiska

5. Instrukcja obstugi

6. Przyktadowa instrukcja laboratoryjna

6.1. Analiza pomiaru pradu, napiecia 1 rezystancji przy
zmiennej wartosci obrotdéw silnika krokowego

6.2. Analiza pomiaréw pradu, napiecia i rezystancji przy
zmiennej wartosci wspétczynnika wypeinienia PWM
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